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Die Terminplanung mit RPlan
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Das bietet die RPlan Terminplanung

Vorgénge beliebig strukturieren

Vorgangsabfolge und -abhangigkeiten mit allen gangigen Anordnungsbeziehungen
Kritische-Pfad-Analyse

Individuelle Kalender und Arbeitszeitmodelle

Gantt-Darstellung der Vorgange frei definierbar

Ubersichtliche Roll-up-Darstellung

Offline-Fahigkeit

Mehrere Plane in der Arbeitsansicht gleichzeitig 6ffnen

Plane vernetzen: Top-Down Planung mit Leistungsvereinbarungen; In- und Outputplanung mit
Synchrolinks; Information aus anderen Planen mit Vorgangsabos

Visualisierung von Terminkonflikten statt automatischer Verschiebung
Benachrichtigungen bei Veranderungen, die die eigene Planung betreffen
Schnittstellensicht zeigt alle Verknipfungen eines Vorgangs

Projektfortschritt bottom-up riickmelden

Einhaltung von Terminzielen bewerten

Planungsstand als Baseline speichern und visualisieren

Historisierung aller Anderungen

Umfangreiche Filter-, Sortier- und Gruppiermdglichkeiten

Anzeige des Status aller vernetzten Vorgéange in der Schnittstellensicht
Vorgangsbhewertungen von Projektmitarbeitern anfordern



